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Le sujet
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+ Contribution au développement d'une bibliotheque de

composants logiciels DEVS et aide au déploiement d'un

réseau d'objets spatialisés ; application aux réseaux de
capteurs sans fils.

Création d’un logiciel se
basant sur la modélisation
et la simulation.

Pour proposer les
meilleures positions
d’objets interdépendant
en fonction de criteres.
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Processus de positionnement

Modélisation
simulation
des interactions

Optimisation
des positions



Optimisation
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I Modélisation et simulation “‘
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Outils
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Problématique

- .
"connexton*mlemet

=%

¥ e : Point accés
Mesure du S N SN internet et
niveau — o s N électricité

> 3

4 » X N 3 S \ 3
: ©2012)G50g]e NN ! . LS. 2 LAY R
Bata SIO, NOAA ISENavy, NERNGE \ ~ 458 I.\) N

S ORgiyiele Apa;‘;f.' R \ ( 100‘% G.ed giak
- S MagelC/202]| GNEFrance it X C N
i . BN AR < S ¥ ¢
Date deslimages'satellite : 1/1/2007 & | 2007 41°40'21 63:N, 9°16'41.76:E €lév. 385 m Altitude ~ 2.91.km




Réseaux de capteurs sans fil

Roéle de chaque capteur:
= Collecter des données
= Relayer les données de ses voisins




Premiers résultats

-
- R
L

N

. Goggle.

Déploiement 1

Criteres:
+*Minimiser le nombre de nceud
+*Assurer la connectivité

Déploiement 2
Criteres:

i »Minimiser le nombre de nceud

**Assurer la connectivité

*»*Prise en compte des variations

du relief sur le signal.
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Perspectives
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Merci pour votre attention.

Avez-vous des questions?




