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Le sujet

Contribution au développement d'une bibliothèque de 
composants logiciels DEVS et aide au déploiement d'un 
réseau d'objets spatialisés ; application aux réseaux de 

capteurs sans fils.
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Création d’un logiciel se 
basant sur la modélisation 
et la simulation.

Pour proposer les 
meilleures positions 
d’objets interdépendant 
en fonction de critères.



Domaines d’applications

Militaire

Tourisme et culture

Sécurité

Urbanisation

Industriel

Logistique

Environnement Marketing
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Etat de l’art
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Processus de positionnement

Optimisation 
des positions

Modélisation
simulation 

des interactions
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Optimisation

Algorithmes évolutionnistes

Algorithmes 
génétiques

Recuit simulé

Recherche par Tabou

Colonies de fourmis
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Modélisation et simulation

Discret Event Systems
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Modélisation et simulation

Discret Event Systems
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Modulaire Hiérarchique



Outils
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Problématique
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Réseaux de capteurs sans fil

Rôle de chaque capteur :
 Collecter des données
 Relayer les données de ses voisins
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Premiers résultats
Déploiement 1
Critères :
Minimiser le nombre de nœud
Assurer la connectivité

Déploiement 2
Critères :
Minimiser le nombre de nœud
Assurer la connectivité
Prise en compte des variations 
du relief sur le signal.
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Perspectives
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Merci pour votre attention.

Avez-vous des questions?
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